bibi-K12 Instrukcja Instalacji

Czytniki pracujace z innym interfejsem (Wiegand, Track2, Data/Clock) nie moga same zgtaszac si¢
do kontrolera. Dlatego tez, po wybraniu okreslonego interfejsu, kontroler natychmiast zgtasza do
programu obecnos¢ takich czytnikow, bez wzgledu na to, czy sa w rzeczywistosci podtaczone.

Czytniki z interfejsem Track 2 zglaszane sa do programu jako czytniki R40, czytniki z interfejsem
Wieganda jako R41, natomiast czytniki firmy Novar (Data/Clock) jako R42. Numer czytnika two-

rzony jest z numeru kontrolera oraz pozycji podtaczenia czytnika.

9. Przyklad instalacji kontrolera bibi-K12.
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8.

Konfigurowanie kontrolera z programu bibi.

Konfiguracjg kontrolera nalezy ustawi¢ z programu bibi. Po otwarciu okienka: Opcje systemu bibi

nal

cje.

ezy w lewej czesci okna wskazac kontroler bibi-K 12, i w prawej czgsci ustawié jego konfigura-
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@ Blokowanie rejestracji po zapelnieniu pamigci — zaznaczenie tej flagi zabezpiecza przed
utrata zarejestrowanych zdarzen, jezeli kontroler jest rzadko faczony z komputerem. Kontroler
przestanie rejestrowac kolejne zdarzenia, jezeli cata pamigé bedzie zapetniona rejestracjami
nie zebranymi przez komputer.
Jezeli kontroler jest na state potaczony z komputerem to ustawienie tej flagi nie ma znaczenia.

@ Obsluga tylko jednego wyjscia w kontrolerze — zaznaczenie tej flagi powoduje, ze kontroler
obstuguje tylko jedno przejscie. Wszystkie czytniki sa wtedy przelaczone na to wyjscie.

@ Wyjscia dzialajace zaleznie — funkcja $luzy — zaznaczenie tej flagi powoduje, ze kontroler
realizuje funkcjg $luzy. Otwarcie jednych drzwi moze nastapi¢ tylko wtedy, jezeli drugie
drzwi sq zamkniete.

@ Interfejsy do czytnikow R1-R2 i R3-R4 — te pozycje pozwalaja na wybranie odpowiednich
interfejsow, w zaleznosci jakie czytniki beda podtaczone do kontrolera.

Jezeli wybierzemy interfejs bibi2, to po podiaczeniu czytnikow bibi zostana one automatycznie
zgloszone do komputera i pojawia sig na liscie urzadzen.
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7. Podlaczenie czytnikow

Podlaczenie czytnikow bibi.

Funkcja w czytniku

RIT RxD
RIR TxD
R2T RxD (drugi czytnik)
R2R TxD (drugi czytnik)

Podtaczenie czytnikow Wieganda

Funkcja w czytniku

RIT LED
RIR Data 0
R2T Buzer
R2R Data 1
Uwaga!

Kolor przewodow (bibi-R32)
biaty
zielony
biaty

zielony

Kolor przewodow (HID-ProxPoint)
pomaranczowy
zielony
Z0tty
biaty

Instrukcja Instalacji bibi-K12

1. Ogélna charakterystyka urzadzenia.

Kontrolery systemu bibi spelniaja zaréwno funkcje Kontroli Dostgpu jak i Rejestracji Czasu Pracy.
Konfiguracja kontrolerow ustawiana jest z komputera, z programu bibi. Po skonfigurowaniu kon-
trolery moga pracowa¢ samodzielnie — niezaleznie od komputera. Posiadaja zegar czasu rzeczywi-
stego oraz nieulotng pamigé¢ typu Flash pozwalajaca na zapamigtanie 10 tys kart i zarejestrowanie
32 tys zdarzen. Przy pracy on-line wszystkie zarejestrowane zdarzenia sa na biezaco pobierane do
komputera.

Kontroler bibi-K 12 obstuguje dwa niezalezne przejsicia, dla ktorych mozna indywidualnie okresli¢
reguty dostepu. Z kazdym przejsciem sa na stale zwiazane nastgpujace elementy:

Przejscie 1 Przejscie 2
Wyjscie przekaznikowe do sterowania rygla OUTI1 OuUT2
Wyjscie tranzystorowe (dodatkowy buzer) OouT3 ouUT4
Wejscie — przycisk wyjscia IN1 IN3
Wejscie — czujnik otwarcia IN2 IN4
Interfejs do czytnikow R1-R2 R3-R4

Kontroler bibi-K12 mozna tez skonfigurowaé¢ do obstugi jednego przejscia. W takim wypadku
wszystkie interfejsy do czytnikow zwiazane sa z tym przejsciem.

Kontrolery bibi-K12 s3 wstepnie ustawione na wspélprace ze standardowymi czyt-
nikami bibi. W takim wypadku linie wyjsciowe (R1T i R2T) sa ustawione w stanie stabil-
nym niskim. Przy podlaczeniu czytnikéw Wieganda spowoduje to wlaczenie na stale
buzera. Dlatego zaleca si¢ dokonanie wstepnej konfiguracji kontrolerow i dopiero
p6zniej podlaczanie czytnikow.

Podtaczenie czytnikow Track2

Funkcja w cgytniku Kolor przewodow (MR Sensors 56T2B)
RIT LED pomaranczowy
RIR Data brazowy
R2T Buzer
R2R Clock Z6lty

Podtaczenie czytnikow firmy Novar z interfejsem Data/Clock

Funkcja w czytniku Kolor przewodow Novar 026390.00

RIT LED zielony zielony

RIR Data biaty

R2T LED czerwony ré6zowy

R2R Clock szary

GND LED zotty brazowy

GND Zasilanie - masa czarny i zOlty

+12V Zasilanie - +12V czerwony
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2. Dane techniczne:

@ Pamie¢ kart:

@ Pamig¢ zdarzen:

@ Polaczenie z komputerem:

¥ Izolacja polaczenia:
¥ Predkosé transmisji:
@ Podtaczenie czytnikow:

@ Magistrala lokalna:

@ Wyjscia przekaznikowe:

@ Wyjscia tranzystorowe:
@ Impuls otwarcia rygla:

@ Przyciski wyjscia:

@ Czujniki otwarcia drzwi:

@ Doktadno$¢ zegara:
@ Napigcie zasilania:
@ Pobor pradu:

@ Wymiary:

@ Temperatura pracy:

10 000

32 000

RS485 (do 1km)
2,5 kV RMS
57600 Bodow

4*RS232 lub 2*Wiegand lub 2*Track2 lub 2*Data/Clock

RS485 (9600 Bodow)

2 -NO 24V/1A (NC 24V/0,6A)
2-0C 15V/1A

do 60 s

styki NO lub NC

styki NO lub NC

+10 s/miesiac (20°C)

12,6V (pracuje od 11V do 14V)
100 mA

130x 130 x 35 mm
0°C...+70°C
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3. Polaczenie z komputerem.

W systemie bibi2 do polaczenia kontroleréw z komputerem wykorzystano tacze w standardzie
RS485. Do jednej linii RS485 mozna podtaczy¢ do 100 kontrolerow systemu bibi2. Linia ta jest
taczona z portem RS232 komputera za posrednictwem interfejsu Mwm-1485/bibi.

Kontrolery instalowane sa w roéznych, odleglych od siebie, miejscach budynku. W zwiazku z tym
potencjaly mas poszczegdlnych kontrolerow moga by¢ rézne. W przypadku takich zdarzen jak
uderzenie pioruna w poblizu budynku lub przepigcia wywotane awariami sieci energetycznej,
roznica tych potencjatdow moze osiaga¢ chwilowo duze wartosci.

Dla uniknigcia przeptywu przez lacze RS485 pradow wyrownawczych (wywolanych tymi
roznicami) kontrolery i interfejs Mm-1485 zostaly wyposazone w izolacje galwaniczng wytrzy-
mujaca 2,5kV RMS.

Wykonanie polaczenia.

Potaczenie RS485 musi mie¢ postac jednej ciaglej linii (nie moze si¢ rozgatgziac) biegnacej przez
wszystkie taczone kontrolery i interfejs Mwm-1485. Maksymalna dlugo$¢ tego potaczenia wynosi
1000 m. Dopuszczalne jest podlaczanie poszczegdlnych urzadzen przez krotkie boczne od-
galezienia od linii glownej. Maksymalna dtugos¢ takiego odgalgzienia to 10 m. Wykonanie
potaczenia z wykorzystaniem krotkich odgalgzien pozwala na tatwiejsze odtaczenie (w razie po-
trzeby) ktoregos z kontroleréw bez naruszania potaczenia z pozostatymi.

Polaczenie powinno by¢ wykonywane za pomoca kabla UTP (powszechnie stosowanego do
taczenia sieci komputerowych). Potaczenie wykorzystuje dwie pary przewodow.

Kazde z urzadzen taczonych do linii RS485 (kontrolery, interfejs) posiada trzy zaciski (oznaczone
RSA,RSB i RSG) przeznaczone do wykonania tego potaczenia. Potaczenie nalezy wykonaé¢ w na-
stgpujacy sposob:

@ Jedna para skreconych przewodow:
¥+ przewod 1 - taczy zaciski RSA wszystkich urzadzen
¥ przewod 2 - taczy zaciski RSG wszystkich urzadzen
@ Druga para skrgconych przewodow:
# przewod 1 - taczy zaciski RSB wszystkich urzadzen
¥ przewod 2 - taczy zaciski RSG wszystkich urzadzen

Zaciski RSG (izolowana masa potaczenia RS485) sa polaczone dwoma przewodami (po jednym w
kazdej parze). Te dwa przewody powinny by¢ dodatkowo polaczone w jednym miejscu z masa
ochronng budynku. Polaczenie to najprosciej jest wykona¢ przy jednym z kontroleréw. Potaczenie
izolowanej masy linii RS485 z masa ochronng zapobiega gromadzeniu si¢ w linii RS485 fadunkéw
elektrostatycznych. Wazne jest, aby to polaczenie bylo wykonane tylko w jednym miejscu.
Potaczenie przewodow RSG do masy ochronnej budynku w kilku miejscach spowoduje przeptyw
pradow wyrownawczych przez te przewody niweczac skuteczno$é zastosowanej w kontrolerach
izolacji galwaniczne;j.

Dla uniknigcia odbi¢ w linii RS485, musi ona by¢ obciazona na koncach odpowiednimi rezystora-
mi. Dlatego w urzadzeniach znajdujacych si¢ na koncu linii musza by¢ zatozone zwory oznaczone
"END" (koniec linii). W pozostalych urzadzeniach zwory te musza by¢ zdjgte.
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Interfejs Mm-1485 moze byc¢, tak jak kazdy z kontrolerow, jednym z posrednich urzadzen w linii.
Pozwala to na poprowadzenie linii RS485 w dwie strony od komputera. Zdjgcie zwory "END" w
interfejsie Mm-1485 wymaga otwarcia jego obudowy (fabrycznie zwora ta jest zalozona).

4. Czujnik sabotazowy.

Kontroler bibi-K12 posiada wejscie In5, do ktoérego mozna podiaczy¢ czujnik sabotazowy.

W typowej instalacji, gdzie kontroler bedzie umieszczony razem z zasilaczem i akumulatorem w
jednej metalowej obudowie, do tego wejscia nalezy podlaczy¢ czujnik otwarcia tej obudowy. Powi-
nien on by¢ wlaczony migdzy wejscie In5 i GND i pracowac jako normalnie zwarty (NC).

5. Sterowanie ryglem.

Kontroler bibi-K12 posiada dwa wyjscia przekaznikowe przeznaczone do sterowania rygli
elektromagnetycznych (tryb NO, obcigzalnos¢ 24V/1A) lub elektromagnesow blokujacych drzwi
(tryb NC, obciazalno$¢ 24V/0,6A). Wyjscia te sa zabezpieczone przed zwarciem w obwodzie
sterowanym jak i przed przepigciami powstajacymi w momencie wlaczenia pradu.

Mimo to, w celu tlumienia zaklocen bezposrednio w miejscu ich powstawania, kazda cewka
rygla powinna by¢ zbocznikowana dioda (np. 1N4007).

Ze wzgledu na duzy prad sterowania rygli, ich obwody powinny by¢ poprowadzone nieza-
leznie od pozostalych polaczen kontrolera.

6. Interfejsy do czytnikow.

Kontroler bibi-K12 posiada 2 interfejsy R1-R2 i R3-R4 stuzace do podtaczenia czytnikow. Kazdy z
nich moze by¢ niezaleznie ustawiany do wspotpracy z réznymi czytnikami.

Ponizszy opis bedzie postugiwat si¢ symbolami interfejsu R1-R2. Interfejs R3-R4 jest identyczny,a
symbole tworzone sa analogiczne (R3 zastgpuje R1, natomiast R4 zastgpuje R2).

Kazdy interfejs posiada 2 linie wyjsciowe: R1T i R2T (T-transmit) oraz dwie linie wejsciowe: RIR
i R2R (R-receive).

Obecnie, kontroler bibi-K12 moze wspotpracowac z czytnikami o czterech réznych interfejsach:

@ Standardowy interfejs czytnikow bibi2.
Czytniki bibi2 (np. bibi-R32) posiadaja dwuprzewodowe tacze RS232 — tak wigc do kazdego
interfejsu mozna podtaczy¢ 2 takie czytniki.

@ Interfejs Wiegand.
Po wybraniu tego ustawienia kontroler powinien prawidlowo wspoétpracowaé z dowolnym
czytnikami z interfejsem Wiegand. Testowany byt po podlaczeniu czytnikow firmy HID.

@ Interfejs Track2
Jest to interfejs przeznaczony do podiaczenia czytnikow kart magnetycznych. Kontroler
prawidtowo wspotpracuje tylko z kartami zapisanymi w standardzie SCM (SCM — system
kontroli dostgpu oparty o karty magnetyczne, produkowany dawniej przez firm¢ MicroMade).

@ Interfejs Novar (Data/Clock)
Ta odmiana interfejsu Data/Clock umozliwia prawidtowa wspolpracg z czytnikami f-my No-
var.
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